fhmen

Beschreibung Ankerwinde:

Erste Ankerwinde ohne Kettentrommel,
mit Ansteuerung Uber Multiswitch, dadurch wird kein Propkanal belegt!

Durch einen 6 Volt Minigetriebemotor (500:1) wird eine Gummirolle mit Gegenrolle angetrieben, die sich automatisch dem Kettendurchmesser
anpalit. Der notige Gegendruck der Rollen kann dem Gewicht des Ankers angepal3t werden.

Durch anlegen der Versorgungsspannung lauft der Anker nach oben.
Sobald er oben angekommen ist (oder er hangen bleibt) erhdht sich der Druck auf die Gummirollen. Der dadurch steigende Zug an der Kette
bewirkt, das sich die Ankerwinde anhebt (Kraft einstellbar) und so abschaltet.

Achtung die Kette mul3 senkrecht durch die Winde laufen !!

Damit der Anker fallt, muss nur die Versorgungsspannung umgepolt werden, wodurch sich die Rollen 6ffnen und die Kette freigibt. Der Anker
fallt. Gleichzeitig wird der Motor automatisch abgeschaltet und das Ankerlicht eingeschaltet.

In beiden Endlagen wird der Motor durch Endschalter automatisch abgeschaltet, so das die Winde nicht separat ausgeschaltet werden muss.
Standardausfuhrung fiur 1,5 - 3,5 mm Kettenbreite und einem Ankergewicht von max. 80 Gramm, weitere Ausfihrungen auf Anfrage.

Einbaumale: ca.: 50 x 40 x 40 mm
Gewicht ca.: 40 g (Mit Motor & Zuleitungen)

Linke Ausfuhrung: Rechte Ausfihruna:
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Achtung:

3

31+3.2+3

Schwingen-Feder

2.4

Deck

Die Kette mul? senkrecht durch die Winde laufen,
damit sich die Winde bei "Anker oben" oder
"Anker hangt fest" anheben kann und abschaltet.

3.5
\\Winden-Feder
3\ /

A

\

T

Abfrasung der Scheibe 2.3 so ausrichten
ca. 45° das Antriebsrolle 3.4 frei lauft !!

Name

MaRstab x | Datei: Anker-Zusammenbau-Seitenansicht_2_0.SKF

gez.

®Hl N
i am—
N

10.03.06

Wi.Dahmen

Bezeichnung

Bearb.

05.11.14

Wi.Dahmen

ANKERWINDENZUSAMMENBAU

Bearb.

0

X

SEITENANSICHT
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Schwingen-Feder — Sl 2.2
a4 j% i —

/ — | i

3 [ i

3.2] _ Lty -

|
ANKER-Zusammenbau Draufsicht_2_0.SKF

Datum Name MaRstab X | Datei:
gez. 11.03.06 Wi.Dahmen Bezeichnung
Bearb. | 06.01.07 Wi. Dahmen ANKERWINDENZUSAMMENBAU

Bearb. |0 X DRAUFSICHT 2.0
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3.1 3.2

2.1

2.4 3.5

Datum Name Datei: Ankerwindendrehteile ohne Masse 2 0.SKF
gez. 1 09.02.061wo. Dahmen | Bezechnund . Dyrehteile flir Ankerwinde
Bearb. 06.01.07| wi.Dahmen
o x ohne Masse 2 0
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27,0 27,0
[— {i—
Kettenbohrung
il | | | | AL
) * ‘ V)
el LML b ﬂ' L Il
M3 M3 4 A M3 M3
— —_— [ E— _‘5— I
15,0 15,0
30,0 30,0
Linke Ausflihrung Rechte Ausfuhrung
(Motor links) (Motor rechts)
Datum Name MaRstab X | Datei: ankerwindengrundplatte-Einbaumasse_2_0.SKF
gez. 06.01.07| Wi. Dahmen | Bezeichnung .
oo 060107 Wi Dafmen A_nkervwndengrundplatte
Bearb. | 0 x Einbaumasse 2.0
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Ankerkette

)]

32,5

AT 2

&

35,00 bei Anker rauf ca. 38,00 Winde schaltet ab.

13,50 23,00

15,00 bei Anker rauf und ca 10,00 Anker fallt

E 42,00
: 49,00
*Z]
H
1:1
| | " Datum Name MaRstab 2:1 | Datei: Ankerwindenmasse_2 1.SKF
- gez. 01.02.07| Wi. Dahmen Bezeichnung
Bead {° X Ankerwindeneinbaumafle
Bearb. (o] X

N:AHOME\ZN\WVORLAGEN\A4_VORLAGE_QUER Modellbau 2_1.SKF
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I Faulhaber-Minimotor 500:1 6 Volt S1und S2 Subminitur-Microschalter
m1 CONRAD Artikel-Nr.: 704539 - LN
weil3es Kabel
D1 und D2 (Briuickendioden) 1N4148
) ) Die beiden Dioden haben die Aufgabe,
Rechte Winde wie abgebildet . den Schalter solange zu Uberbriicken bis
er wieder eingeschaltet hat
Microschalter Schwinge : Linke Winde, gelbes und weiRes Kabel
Schaltet die Winde nach 6ffnen der Schwinge (Aker falit) ab am Motor tauschen.
und das Ankerlicht ein. D 2 }'91‘
—o
S 1 O Q |_| |_| |_| Microschalter Winde :
gelbes Kabel Schaltet die Winde bei Stérungen
|—7,‘—'J—| S 2 I_r':,L_I und wenn der Anker oben ist ab.
U 00
I o—
~
1
D1 ‘ schwarzes Kabel
Vs. 1.0 rose rotes Kabel Relais Ab
Vs. 2.0 graues Kabel X1.3
X1.1 ~
+ fur Ankerlicht SI0.2A
A
Bei anlegen von - (Minuspol) an X1.1 und + bei X1.2 Relais Auf
offnet sich die Schwinge und der Anker fallt. Gleichzeitigt A
liegt an X1.3 minus fur das Ankerlicht an. —©
Bei anlegen von + (Pluspol) an X1.1 und - bei X1.2 M
schlief3t sich die Schwinge und der Anker wird hochgezogen. o R
Gleichzeitigt liegt an X1.3 plus fur das Ankerlicht an. Beispiel ROBBE Relais Umpolmodul
2x plus Lampe aus ! Nr: 8443
Datum | Name MaBstab x| Datei: Schaltschema-Ankerwinde.SKF
gez. 11.03.06 Wi.Dahmen Bezeichnung
Bearb. | 16.04.08 Wi. Dahmen .
- Schaltschema Ankerwinde 1.0 + 2.0
earb. |0 X
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Datum |Name MaRstab 1:1 | Datei: Ankerwindenhalter.SKF
gez. 26.03.06 Wi.Dahmen Bezeichnung .
Bearb. Ankerwindenhalter
Bearb. fur Unterdeckmontage
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